Kvasny pramys]l

ro¢. 12 (1966) - Cislo 4 79
r [ 4 ” r r r  r
Dalkové ovladani nadrZi
- e i21.G42.3
FRANTISEK SMISEK, Potravinoprojekt, Praha b
S pouZivanim kapalin a roztok v potravinai-
skych zavodech, vznikd problém jejich aéelného
skladovéani, dopravy i odmé&¥Fovani pro vyrobu. Podle
schématu na obr. 1 se manipulace s kapalinami d&li
na ti dseky: Obr. 2, P¥istroj pro
a) skladovani e quseht. o, -
1 — nerezové membrdna;
b] rozvod 2 — dfza; 3 — méfici pfi-
stroj; 4 — clonka; 5 — tla-
C] Fizeni. —-5 kovy vzduch; 6 — ladény
vzduch
Skladevani

Kapaliny se skladuji v beztlakych nadrZich pod-
zemnich nebo nadzemnich. Podzemni néddrZe maji
vyhodu ve volném manipulaénim prostoru nad ze-
mi. Stav hladiny se méfi stavoznakem s elektric-
kym neho pneumatickym pFenosem, nebot ukazo-
vaci pFistroj je umistén vZidy vySe, neZ je hladina
méfené kapaliny v nadr#i. Casto se také pouZiva
zplisobu provzduiiovani kapaliny neutrdlnim ply-
nem, membranovych stavoznakii apod. U nadzem-
nich nadrZi lze pouZit riznych konstrukci pfistrojd,
napf. plovakovych, tlakom&rnych apod. Pro volbu
spravného méFiciho pfistroje jsou rozhodujici tyto
tdaje:

1. Rozdil hladin (maximum a minimum],

2. Druh kapaliny, jeji fyzikalni a chemickeé vlast-
nosti.

3. Velikost tlaku nad kapalinou [tlakova ¢i beztla-
kd nadrz]. '

PoZadovand presnost méfeni.

)

Druh méteni (ukazovdani, zapisovani, signalizace
apod.).
6. Stanoveni prostiedi podle CSN 34 00 70.

Vétsina bs¥ng pouZivanych pfistrojii pracuje na
principu U-trubice nebo plovdku a je cejchovdna
v t¥idé plesnosti 1 a¥ 2 % max. rozsahu stupnice.
PouZije-1i se takového pfistroje pro mé&feni hladiny
6 vySce 10 m, pak odefteny tidaj na stupnici bude
pfibliZn8 s chybou + 20 cm, a to u nadrZi se znad-
nym vodorovnym priifezem odpovida rozdilu néko-
lika hl kapaliny. Té&chto pFistroji nelze pouZit pro
cdméfovdni. Aby pfesnost byla postacujici, musela
by byt tolerance v mezi piesnosti £0,2 %. V za-
krani€¢i bylo vyvinuto nékolik konstrukci, pracu-

3 stavaznak

Obr. 1. Schéma ddlkového ovldddni nddrii
1 — skladovéani; 2 — rozvod; 3 — Fizeni

jicich na riiznych principech se Zadanou pfesnosti.

Porizovaci néaklady na tyto sloZitgj§i konstrukce
jsou vysoké, takZe tyto pfistroje jsou nedostupné.

Zahraniéni zdvody pouZivaji pro tyto tucely pneu-
matickych pFistroji podle obr. 2. Na &idlo, pracujict
na principu vyrovnani sil, pfisobi tlak kapaliny,
ktery je v rovnovdze s tlakem vzduchu tunikajiciho
z trysky. Cidlo tvo¥i pruZnd nerezovd membrana,
kterd je z hlediska hygienického nszdvadnd. Jako
méfriciho pfistroje se pouZiva pFesného tlakoméru,
cejchovaného v Zddanych jednotkach.

Jednim z nejdokonalejSich zpfisobfi zji§tovani ob-
sahu nddrZi je vdZeni méricimi krabicemi. DosaZena
pfesnost se pohybuje v toleranci % 0,25 % vahy
kapaliny. Pritom p¥istroj ukazuje netto vahu, nebot
vdhu néadrZe lze odeCist. Popsanym =zafizenim lze
j1Z velmi presné davkovat.

Tato metoda se velmi osvédéila u méadii obsahu-
jicich vé&t81 mmoZstvi pevnych soufdsti nebo silng
hustych a korozivnich, nebot p¥i b&Znych zplisobech
ptistroje v kratké dob& selhavaji a je obti¥né je
udrZovat v provozu. Na obr. 3 je zndzornén ez mé-
rici krabicl, kterd pracuje na magnetoelastickém
principu. Cinné téleso se sklada z magneticky slabé
slitiny, jejiZ permeability p# tlakovém zatiZeni ve
sméru P ubyva. Silové namahani ovlivni totiZ smé&-
rovani elementdrnich magneti ve sméru zatéZujici
sily. Tim stoupne i celkova elektricka vodivost ci-
vek, zalisovanych do draZek. Zavislost mezi vodi-
vosti a mechanickym naméahanim, popf. silou P, je
aZ k mezi nasyceni linedrni. Tento stav, ktery je
rodle materidlu ¢inného télesa a jeho vyZihani pii
zatézi velikosti 3 aZ 30 kp/mm?, cdpovida jmenovité
zdt&Zi. Pri stdlém stfidavém nap@&ti se proud pro-

Qbr. 3. Rez méFici kra-
bict

1 — vpolokoule tozdélujici
zatizeni; 2 — viko; 3 — za-
lisovany krouZek; 4 — draz-
Ky pro civky; 5 — vyhfi-
vani krabice; 6 - priabéh
magnetického pole; 7 — Spo-
dek krabice
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tékajict civkou pii zatiZeni pFibliZn& dvojnasobné
zesiluje a tento ukaz je prévE hlavni vyhodou
magnetoelastickych méFicich krabic. Naproti tomu
nevyhodou je zcela individudlni cejchovani pfi za-
pojeni na méfici pfistroj.

Jak ukazuje obr. 3, uvnit® se nachdazi topny vodié,
ktery obstaravd teplotni zajist&ni méFici krabice.
K rovnomérnému rozdéleni zatiZen{ slouZi polokou-
le se zavdlcovanym vikem dostatetné vy3ky a na
spodni strand t&lesa krouZek. Mé&fenim bylo proka-
z&no, Ze 1 zcela nizky krouZek piispiva k dokona-
1ému rozloZeni sil, :

Méfici magnetoelastickd krabice je v podstaté
tlumivka, jejiZ induktivita se- m&ni v zdvislosti od
mechanickéhe namdhéani. Pro jeji napdjeni se hodfl
pouze stfidavy proud. Pro pomalu se ménici po-
chody postacuje sitova frekvence 50 Hz. RovnéZ
vnitfni odpor, ktery je asi 5000 Ohm, je dostatetn&
velky, aby bylo moZno vylouéit ruSivé vlivy okoli

Obr. 4 znadzoriiuje schéma zapojeni pii vét3ich
nédrocich na pfesnost vdZeni, kterého se pouZiva
pro méf¥ici krabice, vybavené tensometrickymi t&-
lisky. Zde je vystup zcela lineArni, takZe se da vy-
uZivat souc¢tového zapojeni n&kolika mé&Ficich kra-
hic 1 nestejnomé&rng zatiZenych. Je-1i nutno vydislo-
vat i promé&nlivou vdhu obalu, nelze ani jiného zpii-
sobu pouZit. Krabice se zapojuji na okruh kompen-
zatniho pfristroje, kter§y se automaticky vyrovnava
na nastavenou hodnotu. Pomé&r vystupniho napé&ti
AUG vysilade k jeho napédjecimu napsti UG je p¥i-
mou mirou pro mechanickou velifinu. RovneéZ tak
pomé&r diagondlniho nap&ti AUK kompenzatniho
miistku k napdjecimu napéti UK je zavisly na polo-
ze stérafe S méfictho potenciometru. P¥i stejné ve-
likosti AUG a AUK je vstupni napé&ti na nulovém
indikdtoru rovno nule a v tomto pfipadé& se motorek
M zastavi. UdrZuje-li se jest& pomér UG k UK kon-
stantnfi, pak je poloha stérade, spojeného s motor-
kem, ukazatelem mechanické velifiny. JestliZe se
méni, pak vznikld zmé&na nap&ti AUG se kompen-
zuje amérnym dotaZenim stérade 5. Na stéraci je
umist&n ukazatel, sledujicl stupnici cejchovanou
v kp, tunach apod. N&ékdy je kompenzaéni p¥istiroj
vybaven psacim zafizenim.

Dal3f moZnost pro kompenzaci AUK je na spodni
vétvi kompenzatniho miistku zménou v hodnoté
potenciometru, ktery slouZi k nastaveni vahy obalu.

Obr. 5 znézoriiuje jak se téchto piistroji pouZiva
k vaZenl celkového obsahu odmé&fFovaci nddrZe. Na
vstupu a vystupu kapaliny do nadrZe jsou umistény
délkové ovlddané ventily, kterymi se Fidi jednak
pFitok média, jednak ddvkovéni ur&tého mnoZstvi
kapaliny, podle hodnoty zapisované na ptistroji. Pii

Obr. 4. Mé&Fici princip
vdZict krabice, pFipo-
jené na kompenzacni
pristrof

1 — nulovy indukéator;
2 — méFici potenciometr;
3 — vysilag; 4 — kompen-
zacni mistek; 5 — nasta-

veni tary

Obr. 5. Zarizeni k odva-

Zovdnt kapalin méFici
krabici

1 — do provozu; 2 — me-
Ffici krabice; 3 — pftitok
média

tomto méfeni je velmi diileZité, ahy vedkeré spojo-
vaci potrubi bylo ohebné nebo upraveno tak, aby
zkracovani nebo prodluZovani potrubi nezkreslovalo
ddaje méfeni.

Timto zplisobem lze mé&fit nejenom svislé nadoby,
nybrZ i vodorovné. PouZivd se jedné i vice méFicich
krabic, p¥i tom néddoba je ve dvou bodech podepfie-
na a na tfetim je umisténa mé¥ici krabice. P¥i va-
Zeni velkych nédob lze pouZit i nékolika mé&¥icich
krabic, které jsou zapojeny v sumaénim zapojeni
na jeden métici pfistroj.

V nékterych pfipadech lze pouZit pneumatického
membrédnového pFirubového vysilade, vyrdb&ného
v n. p. ZPA. Pristroj je vhodny jako pneumaticky
vysilat k mé&feni tlaku plynd a kapalin. M&fici
¢idlo vysilate je pfirubou pfipevn&no k nadobs
neho potrubi, v niZ se nachdzi mé&¥ena latka.

Vysila¢ pracuje na principu vyrovnani sil s ne-
ménnym pfevodem 1:1 a hodnota jeho vystupniho
signdlu, tudiZ pfimo odpovidd hodnoté tlaku média.
Piistraj zndzornény na obr. § se svymi parametry
1i81 od standardnich pfistrojii nizkotlaké pneumati-
ky, a to zejména charakterem vystupniho signalu.
Pomé&r mezi vstupnim a v¢stupnim signédlem a sou-
¢asné i minimdlni a maxim&lni rozsah méfené ve-
liginy je uveden v fabulce 1.

Tabulka 1
] *  Rozsah
Hodnota ‘ 2 i 7
i’ minimalni maximalni
Mé&Fend (p,) 0-3000 mm v. s. 0-6 kp/cm?
Vysiland (pv] 0-3000 mm v.s.  0-6 kp/cm?

Z uvedeného vyplyva, Ze piistroje nelze pouZit
univerzéing, jak je tomu u standardnich typi
s jednotkovym vystupnim signalem, nybrZ se. znac-
nym omezenim. P¥istroje lze pouZit pro mé&feni hla-
diny, pro pfimou montdZ na nidrZ ve spojeni s p¥i-
sluSnym standardnfim vysiladem. Podle ddajd vyrob-
ce lze membranu opatfit ochrannou teflonovou folii
neho jinou neutrdlni vloZkou.

Neékdy lze pouZit piistroji pro mé&feni vysky hla-
diny provzduiiovanim, jak je zndzorn#no na obr.7.
Pro tyto udely se pouZiva regulatoru priitoku ma-
lych mnoZstvi. Jeho funkce spofiva v tom, Ze udriu-
je konstantni mnoZstvi neutrdlniho plynu, proudi-
ctho do m#&¥ici sondy. Skldda se z regulatoru, kte-
r¢m se udrZuje konstantni tlakova diference, Skrti-
ciho ventilu a z rotametru, kterym se méPi mno#-
stvi média protékajictho pfistrojem. Stdlda tlakova
ciference je dana pfedpétim pruZiny a je udrZovdna
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i pfi zméné tlaku na vystupni sirand ptistroje. Ma-
ximélni provozni tlak v méfené nadobd miZe do-
sdhnout 8 kp/cm? Velikost pFivodniho tlaku se po-
hybuje max. do 10 kp/cm? Regulovany priitok vzdu-
chu Ize nastavit od 0,1 do 1,1 Nl/min. Na obr. 7
je znazornéna pfima metoda mé&feni vysky hladiny
v oteviené nadobé, do které se ponofenou trubici
vhédni konstantni mnoZstvi vzduchu. K tomu slouZi
poplsovany reguldtor. Tlak vzduchu v ponorné son-
dé zavisi na vySce hladiny nad spodnim koncem
ponofené trubice a je ji pfimo dmsrny. MtZe byt
spojen pifimo s tlakomérem, jenZ pak pracuje
v plném rozsahu zmén hladiny. Uvedeny zpiisoh
méfeni lze pFevzit s uréitou rezervou, nebot tech-
nologové neradi vidi, zavadi-li se do kapalin plyn,
ktery pilisobi na zménu vlastnosti méFeného mé-
dia.

Pro pifenos signdlu se pouZivd méd&nych tru-
bitek, které vSak maji nékteré nevyhody. Proto se
pFl montdZi méficich a regulatnich pneumatickych
zalizeni za€ind pouZivat polyetylenovych trubiéek.
Pro 3iroké zavedeni sv8dél tyto diwvody:

a) odpada svafovani, tim i moZny zdroj netdsnos-
ti, nebot potrubi jsou doddvéana v délce aZ 200 m;

b) nepatrnd drsnost vnitfnich stdn potrubi, tim
i men3i tlakova ztrata;

¢) nenf zapotfebi provadét povrchovou tpravu;

d] snadné zhotovovani ohybfi, formovani potrubi
apod.;

e) nizkd cena a mald vaha.

Nahrazeni médéného potrubi. polyetylenovymi
trubi¢kami neni naprosto na tkor kvality, naopak
jakost pfenosu je lepsi, zejména proto, Ze tato po-
trubi jsou bez spoji a jejich vnitfni povrch je téma¥
1dedlné hladky. Tim je omezeno Skrceni signalu na
nejmensi moZnou miru a nemfiZe se vyskytnout
ucpani pFistroje mechanickou nedistotou, kterd
vznika na mistech spojii nebo na st&ndch trubek.
Dale tim, Ze jsou trubky ohebné, 1ze je umistovat
vyhodné do nosnych kanéali a rozfedit tim i ob-
11Zné prostoroveé situace.
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Obr. 6. Pneumaticky
F.b membrdnovy vysilad

(vgrobek n. p. ZPA}

Obr, 7. Mé&Feni vysky
hladiny provzdu$fiovd-
nim

1 — K méficimu pFistroji;
2 — reguldior priitoku;
3 — tlakovy vzduch

Rozvod

Pro ekonomicky rozvod kapalin se nejcastéji na-
vrhuji gravitaéni systémy, u kterych se kapalina
preCerpdva bud do odmé&rnych, nebo zdsobnich na-
drZi. Pri davkovani je nevyhodou tohoto zpiisobu
proménliva tlakovd vySe a nutnost udrZovat hla-
dinu na stejné Grovni. Mnohdy je vyhodn&j3i po-
uZit pro rozvod kapalin €erpaciho systému a umis-
tit Cerpadla tak, aby méla stdle zatopeno saci po-
trubi. Doporufuje se také pouZit samonasavacich
Cerpadel. Sprdavné mazdni, jakoZ i volba vhodného
materidlu zvy3i bezpe&nost provozu.

Ustfednim pifstrojem zafizeni, kterym se da
v provozu davkovat urcité mnoZstvi kapaliny z od-
mérky, je stavoznak s nastavitelnym maximalnim
a minimalnim kontaktem. Najednou lze davkovat
zvolené mnoZstvi kapaliny zcela automaticky. Cer-

padlo je ovladano dvojtladitkem se signalizaci cho-

du. RovnéZ maximdlni i minim4lni vy3e hladiny je
signalizovdna. Funkce zafizeni je ziejméa z liniové-
ho schématu na obr. 8. Obsluha se piesvéddi o dosa-
Zeni maximaélni nastavené hladiny kapaliny na roz-
sviceném svétle stavoznaku. Nyni zma&knutim pii-
sludného tlatitka P se uvede v chod dodavkové cer-
padlo, které béZi tak dlouho, dokud neod&erpd Za-
danou davku. PFitom sviti signdlni sv&tlo chodu.
Cerpadlo lze ovladat zcela nezavisle i ruéns. Davko-
vacim Cerpadlfim bude v&novédn samostatny ¢lanek.

Rizeni

Pro’ Fizeni pritoku kapalin se pouZiva Zkrticich
organti, ventili nebo klapek. Jsou to mechanicka
zalizeni, kterd bud uzaviraji nebo reguluji priitok
kapalin. Sprdvnd volba Zkrtictho organu je nezbyt-
nym poZadavkem, ma-li byt dosaZeno uspokojivého
priibghu tizeni. Velikost a &innost tohoto organu
méd 1 znatny vliv na ekonomii celého potrubniho
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Obr. 8. Dedvkovact zafizeni pFedepsaného mnozstvi kapa-
liny

X — kontakt stavoznaku stavitelny; 2 — do provozu; 3 — piitok;
4 — stavoznak; 5 — odmérka; 8 — derpadln
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systému, v n8m# se nachdzi pfislu¥ny organ. Priitok
kapaliny potrubim je vZdy spojen se ztratou ener-
gie, kterou musi doddvat Cerpadla. PFi volb& vhod-
ného ovladaciho organu je tfeba bezpodininecns
zndt tyto adaje:

a) druh dopravované kapaliny;

b) nejvhodnéidi druh materialu;

c) tlaky a teplota kapaliny;

d) druh ventilu;

e) velikost ventilu;

f] provedeni p¥irub;

g) doporuceny druh ventilu

Jako uzaviracich dalkové ovlddanych organi lze
pouZit bud membranovych ventild, nebo ventill se
servomotorem. NejCast&ji se pouZivd pneumatic-
kych uzaviraccih organi, které se skladaji v pod-
staté ze dvou Gasti — t8lesa ventilu a membranoveé-
ho nebo pistového servomotoru. Na obr. 9 je zna-
zornén pneumaticky ventil anglické vyroby, kierého
se pouZiva v napojafském priimyslu. Z toho ddvodu
byly vzaty v Gvahu i vSechny hygienické poZadavky.
Casti ventilu jsou z. nerezovych materiald. Pro
ovladani se pouZiva stlaceného vzduchu o tlaku 2
aZ 3 kp/cm? normélni teploty.

Pro oviadani uzaviracich organfi se rovnéZ po-
uZiva servomotord. Jsou to pneumatické dvojéinné
védlce. Pracovni sila je regulovatelnd reguldtorem
tlaku nastavenim #ddaného tlaku privodniho stla-
feného vzduchu. RovnéZ rychlost pohybu pistnice se
dd ménit pouZitim Skrticich ventilkG v pfivodnim
potrubi k valctm. PPl poZadavku regulace rychlosti
pohybu pistnice v jednom sméru se montuje Skrtict
ventil do pi¥ivodniho potrubi k véalci tak, aby byl
gkrcen vyfukovy vzduch odchézejici z pracovniho
prostoru védlce na stran& sméru regulovang rych-
losti. Rychlost pohybu pistnice v obou smérech

s rozdilnymi hodnotami se reguluje Skrticimi ven-
tily, zamontovanymi do obou vétvi p¥ivodniho po-
irubi do valce tak, aby byl Skrcen vyfukovy stlace-
ny vzduch odchdazejici z kaZdého pracovniho pro-
storu.

Obr. 9. Rez uzavi-
racim ventilem .fy
APV typ AZ

— wstup tlakového
vzduchu; 2 — vstup tla-
kového vzduchu; 3

vieteno; 4 — koulové
spinaCe; 5 — zpruZina;
5 -— pist; 7 — ucpivka;
8 — hlava ventilu; 9 —
sedlo ventilu; 10 —_ te-
leso  ventiln

-2

Obr. 10. Neprimé
ovliddni uzaviraci-
ho wventilu solenoi

dovgm ventilkem

L — solencidovy veniil;
2 — tlakovy vzduch; 3 —
vystup

220, 5lc

K ovladdni popsanych wuzaviracich

pouZiva dvojtho zplisobu:

organii se

1. Nepfimého — solenoidovymi ventily nebo t¥i-
cestnymi elektromagnetickymi ventily,

2. Primého — ruénim pneumatickym spinacem.
NepFimé ovldddni

Zatizeni je zndzornéno na obr. 10. Ridici elekiro-
magneticky ventil otvird nebo zavira pFistup tla-
kového vzduchu pod membrénu ventilu. Velkou v{-
hodou popsaného usporadédni je, Ze zirdty tlaka
vzduchu vzhledem ke kratké vzddalenosti jsou mi-
nimalni, takZe ventil okam#%it& reaguje. Naproti to-
mu vzddlenost ovlddaci elektrické &asti mGiZe byt
libovolna a lze jednim povelem Fidit n&kolik ven-
tilii souCasné. Pro velkou &dst potravinafskych za-
vodll je elekirické ovladani, pokud se nachéazi pfi-
mo v provozu, nevyhodné pro hygisnické pfedpisy,
které si vynucuji casté omyvani zatizeni tekouci
vodou. Proto je prostfedi, ve kterém se zafizeni
nachdzi vlhké, nékdy dokonce mokré, takie do-
drZeni vSech pPedpisti CSN o pfistrojich a vedenich
zde umisténych je ndkladné. Tim je instalace draZ-
§1 a ddrZba ndkladné&jsi.

Vyhodnéjsi je proto pouZivat pneumatickych
signAlt i vzhledem k tlakovym ziriatdm pi¥i vEtdich
vzdalenostech. Pro Fizeni se pouZiva solenoidovych
ventiléi. Jsou to zvldstni ventily, jejichZ kuZelka je
ovladana elektromagnetem tvarua solenoidu. Pro
funkci solenoidu neni nijak na zdvadu, je-li jadro
oddg&leno od civky trubkou z nemagnetického ma-
teridlu, nahrazujici ucpédvku vantilu. ProtoZe jadro
solenoidu miiZe mit jen dvé polohy odpovidajici
bud stavu bez proudu, nebo stavu pod proudem,
miZe mit i solenoidovy wventil pouze 4vEé poiochy
— zavleno a olevieno.

Z hlediska pouZiti lze je rozdélit na dvé sku-
piny:

a) dvoucestné — uplatiiuji se viude tam, kde po-
stadi dvoupolohové ovlddani priitoku,

h) trojcestné — jsou ureny pro elektropneuma-
tické ovladani a regulaci. Pracuji ve spojeni s mem-
brénovymi ventily nebo pneumatickymi servoma-
tory. Tato kombinace, jak jiZ bylo drive uvedeno,
v sobg spojuje vyhody elektrickéelio rozvodu Fidicich
poveltt a pneumatického ovladani regulafnich or-
gani.

ProtoZe solenoidovy ventil piechdzi mZikem z jed-
noho stavu do druhého, pfitom tato viastnost miZe
byt i na zdvadu, musi se s ni poéitat. Solenoidové
diferentni ventily vyZaduji ke spravné funkci uréi-
ty tlakovy spad, jehoZ hodnota pfi otevieném ven-
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Obr. 11. Pneumatickyj rudni spinad t. &. 07085

tilu nemd klesnout pod 0,2 kp/cm? Téchto ventill
1ielze proto pouZit nap¥. k dplnému vyprazdiovani
beztlakovych nadrzi. S

Spravna cinnost solenoidovych ventild je zaru-
¢ena pouze pro jeden smér priitoku a nelze je po-
uZit v zaFizenich, kde se za provozu smér pritoku
meéni. Pokud se da pPedpokladat, Ze se v protéka-
jici latce budou vyskytovat necCistoty, je nutno
montovat do pfivodnich potrubi ochranné filtry.
P pouZiti je zapotfebi vzit v dvahu a pfezkouSet
ni¥e uvedené nejdiileZit&j3i parametry sclenoido-
vych ventili:

a) jmenovitd svétlost;

b} jmenovity tlak;

c) jmenovité napéti a jeho kolisani;
d) teplota okoli a prostfedi;

e) teplota protékajici latky;

) viskozita protékajici latky;

g) provozni poloha;

h) Zivotnost ventilu;

i} tdsnost ventilu v uzavieném stavu.

P¥i montazi se musi dbat na to, aby pfFivodni po-
irubi bylo zbaveno necistot. Smér priitoku musi
souhlasit se Sipkou na télese ventilu. Pokud je ven-
til urden pouze pro funkci ve svisié poloze, jsou
povoleny tchylky 15° Tytc ventily vyrab&ji n. p.
ZPA a Adast.

Aby obsluha byla vidy informovdna, ve které

OHMCTAHIIMOHHOE
YIIPABJIEHHE BAKAMH

Ha saBojgax OpoiHIbHON NPOMbILLIEH-
HOCTH X0powo cefst onpaBaaln cHCTe-
MBI JHCTAHIHOHHOTO yhpapJienus 0Ha-
KAMH, NPHMEHAIOUINE MHeBMATHIeCKUE

sender oder

FERNSTEUERUNG VON BEHALTERN

In der Garungsindustrie hat sich
fiir die Fernsteuerung die pneuma-
tische Ubertragung mittels

auch die elektrische

poloze se kuZelka ventilu nachézi, je nutné, aby
kaZdy ovladaci orgdn byl opatien signalizaci po-
lohy. Signalizace ma byt piimn od polohy kuZelky
ventilu nebo pistu servopohonu. KaZdy jiny zpfisob
signalizace neni spolehlivy a maZe vzniknout omyl.
Froto se ventily nebo servopohony opatfuji v kon-
covych polohdch mZikovymi spinaci, které umozZni
signalizovat soulasny stav. Doporufuje se signa-
lizovat nejenom polohu ,,otevieno” ale i ,zavieno®.

Primé cvldddni

Uzaviraci orgdny lze také ovladat primo stlace-
nym vzduchem. Pro tyto udely vyvinul n. p. ZPA
pneumaticky spina& {obr. I11). Ovladd se ruéné
sklopnou packou s tfemi funkénimi polohami. Ve
stifedni poloze jsou vstupni i vystupni kandly uza-
vieny, v krajnich polohdch se otevie vidy jedna
7z cest. Spina¢ méa dostate¢né priitofné prifezy
i pro spindni vykonovych pneumatickych signalii.
Podle zkou$ek provedenych vyrobcem je vhodny
pro tlak ovladaciho vzduchu aZ 3 kp/cm? Tohato
spinace lze pouZit pro pfimé ovlddani pneumatic-
kych uzaviracich orgdnii z jednoho mista. Nekdy
technologové kladou poZadavek na moZnost ovla-
déni jednoho uzaviraciho orgdnu ze dvou mist,
pfi tom jedno ovlddaci misto je nadF¥azené. Je to
piipad, kdy obsluha p#i uvedeni do provozu nového
zafizeni musi mit moZnost bezprostfedniho zasahu.

P¥i ustdleném stavu, prejimd kontrolu dst¥edni
velitelna, kterd je pak I nadale Fidicim mistem. Pro
tyto tcely se popsany spinal nehodi a proto byl
zadan do vyvoje zdvojeny typ spinace. Sklada se
ze &tyt pistovych ventilkli, ovladdanych spolectné
sklopnou packou s tfemi funkénimi polchami. Vy-
uZitim t¥1 druh@ pisti na d&tyfech ventilech je
moZno realizovat znatné mnoZstvi spinacich a pre-
pinacich kombinaci.
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REMOTE CONTROL OF TANKS

In the fermentation industry the
best results were obtained with

SJeMEHTH, T. € [aTYUKH [1aBJeHHs
HJIH cTemeHH aspaunu. Hanewno pa-
€OTAKT TAKKe CHCTeMbl B2BeHIHBaHKA
C TEH3CMETPHUECKHMH JAaTYHHKaMH.
B pacopegeauTelbHBIH  TPYGONPOBOJL
HHIKOCTE TOCTYNAET CaMOTEKOM HJIH
e moJaercsd TYAa POTANHOHHBIMH Ha-
COcaMH, YIPaBJAAEMBIMH YyKa3aTeJaaMH
VDOBHA H KOHUEBLEIMH KOHTAKTAMH.
B pacnpenenuTeJbHHX TPYGOMPOBOAAX
YCTAHABJAHBAIOTCS NTHEBMATHUECKHE 34-
NopHble KJamaHbl ¢ JHCTAHIHOHHBIM
ynpasJeHHeM. KpoMe- xiamanoB MeM-
OpaHHOTO THNA TPHMEHAIOTCA TakKKe
KJanaHel ¢ HHAHBHAYAJbHBIMH CEpPBO-
ABHTATeTAMH.

mittels tensometrischer Wagung be-
wihrt. Die
aus den Behdltern kann entweder
durch Gravitation oder mittels Ro-
tationspumpen erfolgen, welche von
dem einstellbaren Maximal- und Mi-
nimalkontakt des Behdlter-Stand-
zeigers gesteuert werden. Die Trans-
portwege der Fliissigkeiten durch
Rohrleifjungen werden durch fern-
gesteuerte pneumatische Verschluss-
ventile mit Membrane woder Servo-
antrieb geleitet.

Druck- - remote control systems based on

Durchliiftung, sowie pneumatic elements operating in
Ubertragung conjunction with variosus feelers or

sensing devices reacting to the

Fliissigkeitsverteilung  fluctuations of pressure or

agration. Electric weighing systems
incorporating strain. gauges are
reliable, too. Liquids from tanks
can be distributed either through
gravity systems or pumped by
rotary pumps controlled by level
indicators and limit switches. Pipe-
lines are provided with remotely
contrelled pneumatic valves incor-
porating either membranes or servo
motors.




